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Description ondes radio peuvent done etre reflechies sur les cables 

de traction du chariot ou sur d'autres parties, ce qui per- 

L'invention concerne un dispositif de surveillance a turbe la reception, notamment si la distance entre 
camera mobile. Plus particulierement, cette invention se I'emetteur et le recepteur est relativement importante. 
rapporte a un dispositif du genre comprenant un chemin s De plus, en raison de la dispersion des ondes emises, 
de roulement rigide, constitue par un profile le long du- celles-ci peuvent sortir du tube dans lequel circule le 
quel se deplace au moins un chariot supportant une ou chariot, et etre captees soit par hasard, soit intention- 
plusieurs camera video dont I'axe de visee est orienta- nellement par un recepteur exterieur accorde sur la tre- 
ble, le signal de sortie de la ou chaque camera etant quencefondamentaleousuruneharmoniquedel'emis- 
transmis vers des moyens de reception puis dirige vers 10 sion radio ; ceci va a I'encontre du but recherche, qui 
un ou des postes de contrdle, le chariot et la camera est decreerun systemede surveillance discretet si pos- 
etant loges et se deplacant a I'interieur d'un conduit tu- sible indetectable, dans un souci de securite. 
bulaire realise, au moins partiellement, en materiau Poureviterces inconvenients, on devrait deja emet- 
translucide. tre un faisceau d'ondes radio directif, mais ceci est dif- 

Des dispositits de surveillance de ce genre sont de- is ficile a realiser et implique I'utilisation de frequences tres 
ja connus par les brevets US N° 3 935 380 (COUTTA), hautes. Dans ce cas, il est difficile d'avoir une liaison 
US N° 4 510 526 (COUTTA) et frangais N° 2 573 894 parfaite, car la moindre reflexion va introduire des phe- 
(G.T.B.E.). Une application typique d'un tel dispositif est nomenesd'echoperturbateurs, et la difficulte est encore 
la surveillance des caisses de paiement, dans les ma- accrue en raison du mouvement et des vibrations du 
gasins de vente en libre-service, notamment dans les 20 chariot supportant la camera et I'emetteur. L'image vi- 
"grandes surfaces", le dispositif etant installe en hauteur deo captee risque done d'etre hachee. 
au-dessus de I'alignement des caisses. L'interet de ce Par ailleurs, toute transmission radio necessite en 
dispositif est de permettre, au moyen d'une camera uni- principe une autorisation administrative, avec allocation 
que, la surveillance d'une zone tres etendue, aussi bien de frequences particulieres, ce qui constitue une con- 
en longueur que du point de vue angulaire, ceci grace 2s trainte supplemental. 

a la mobilite de la camera. Un avantage supplemental Quant au brevet US N 0 3 935 380 et au brevet fran- 

est la discretion du dispositif, assuree par le conduit tu- cais N° 2 573 894, cites plus haut, ces documents ne 

bulaire qui peut apparaitre comme un element decoratif fournissent aucune indication au sujet de la transmis- 

suspendu au plafond et qui, s'il est realise dans un ma- sion des signaux video entre la camera mobile et un 

teriau procurant un effet de "glace sans tain 0 , rend la 30 poste de surveillance fixe. 

camera et son chariot support totalement invisibles. La presente invention vise a periectionner les dis- 
Toutefois, la ou les cameras fournissant un signal positifs de surveillance du genre indique ci-dessus, no- 
video, il existe un probleme de transmission du signal tamment en fournissant une solution adaptee au proble- 
video vers les moyens de reception, ceci en raison de me de.la transmission du signal video entre la ou les 
la mobilite de la camera. Le probleme est d'autant plus 35 cameras et les moyens de reception, de maniere a ame- 
difficile a resoudre que le chemin de roulement est long, liorer la f iabilite et les possibilites du dispositif, en evitant 
et que la distance de transmission entre la ou les came- les perturbations et en autorisant des transmissions de 
ras et un recepteur fixe est par consequent importante qualite a grande distance. 

pour certaines positions du chariot. A cet effet, dans le dispositif de surveillance a ca- 

En particulier, dans le cas d'une transmission du si- 40 mera mobile selon Invention, le chariot support de la 

gnal video par un cable electrique (cas de la figure 1 du ou des cameras video porte au moins un emetteur laser 

brevet US precite N° 4 51 0 526), la course du chariot pour le signal video de la ou chaque camera, tandis que 

est limitee, de meme que sa vitesse de deplacement. II le profile constituant le chemin de roulement porte au 

existe aussi un risque de coupure du cable, par exemple moins un recepteur laser fixe. 

a la suite d'une usure, et le cable ne peut transmettre 45 La transmission laser du signal video, effectuee en 
qu'un seul signal video a la fois. Enfin, un trajet courbe temps reel, n'apporte pas de perturbations et elle est 
ou sinueux du chariot est impossible. elle-meme peu perturbee, d'autant plus que le profile 
Des modes de transmission "sans fir ont deja ete rigide evite les vibrations du ou des chariots et de la ou 
envisages, plus particulierement par rayonnements in- des cameras. De plus, le conduit tubulaire lie a ce profile 
frarouges ou par ondes radio - voir aussi le brevet US so assure, par sa face interieure, un effet directionnel de 
N° 4 510 526, figure 11 et texte correspondant. En ce guide d'ondes qui favorise la transmission laser. Dans 
qui concerne le signal video, la transmission par ondes I'ensemble, grace a la combinaison des divers consti- 
radio comporte elle aussi de nombreux inconvenients tuants du dispositif, on obtient une transmission fiable 
dans ce domaine d'application. et de qualite, autorisant des portees irnportantes, even- 
En particulier, remission radio est en general omni- ss tuellement sur plusieurs centaines de metres, meme sur 
directionnelle, et non pas dirigee. Le faisceau emis est des trajets non rectilignes. 

done disperse, a moins de prevoir un guide d'ondes (qui Du fait de son caractere directif et de sa specificite, 

n'est pas prevu dans le brevet US N° 4 510 526). Les remission laser ne peut etre captee accidentellement 
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ou intenttonnellement parun tecepteur exterieurdetype 
courant, tel qu'un teteviseur, ce qui ga ran tit aussi la dis- 
cretion et la securite du dispositif de surveillance propo- 
se par ('invention. 

Remission laser est adaptee aussi bien pour la £ 
transmission des signaux vid£o que pour la transmis- 
sion des donnees de commande ; elle permet aussi la 
transmission simultanee de deux ou plusieurs signaux 
video, et repond ainsi de fagon complete aux probl&mes 
de transmission poses dans I'application concernee. 10 

De plus, remission laser ne necessite aucune auto- 
risation administrative particuiiere. 

Cette transmission optique de type laser est actuel- 
lement realisable par des moyens disponibles dans le 
commerce et faciles a mettre en place, leur installation is 
etant simple et rapide, et la structure qui en resulte reste 
compacte et economique. 

Plus particulierement, le processus de transmission 
laser est le suivant : 

Le signal video issu de la camera subit, pour I'emis- 20 
sion laser, les adaptations suivantes : digitalisation, mi- 
se en forme des impulsions et conversion, avant envoi 
sur une diode laser Le signal issu de la diode laser est 
collimate par une lentille adaptee, et transmis jusqu'au 
recepteur mis en place, par exemple, a une extremite 2$ 
du profile qui constitue le chemin de roulement du cha- 
riot. 

Au niveau du recepteur, le signal incident parvient 
par une lentille de concentration a une diode receptrice 
avec filtre et optique associee, puis il est amplifie, traduit 30 
et mis en forme, convert! en signal analogique et dirige 
vers une sortie. 

Le f ranch issement de grandes distances par le si- 
gnal laser est favorise par le profile qui, outre sa fonction 
de chemin de roulement du chariot, peut constituer un 35 
guide d'ondes grSce a une conformation adaptee. En 
particulier, des rainures longitudinales interieures de ce 
profit peuvent etre amenagees pour guider les ondes 
issues de I'emetteur laser, monte sur le chariot, vers un 
ou des recepteurs. Pour donner toute son efficacite a 40 
ce genre de guide d'ondes, le cote ouvert des rainures 
precipes est avantageusement obture par un film traite 
metallise. 

Selon une forme de realisation de I'invention, le 
chariot support de la camera porte un emetteur laser 4$ 
unique, et le profile constituant le chemin de roulement 
de ce chariot porte un recepteur laser unique, monte a 
une extremite de ce profile. 

Selon une autre forme de realisation de I'invention, 
le chariot support de la camera porte deux emetteurs so 
laser, k fonctionnement simultane, tandis que le profile 
constituant le chemin de roulement porte deux recep- 
teurs laser, montes respectivement aux deux extremites 
de ce profile et situ6s, respectivement, en regard des 
deux emetteurs laser, Ainsi la longueur du chemin de ss 
roulement peut £tre double, sans alterer la quality de 
la transmission. En particulier, des moyens de commu- 
tation peuvent etre prevus, pour detecter, selectionner 



et exploiter le meilleur des deux signaux video respec- 
tivement regus par les deux tecepteurs laser. 

Dans le cas d'un chariot portant deux ou plusieurs 
cameras a fonctionnement simultane, le profile peut 
porter deux ou plusieurs recepteurs laser correspon- 
dants, a Tune de ses extremites ou a ses deux extremi- 
tes. 

Selon un mode de realisation de I'invention, le cha- 
riot est d^double et il comprend, se dSplagant sur le me- 
me chemin de roulement, un chariot tracteur avec mo* 
torisation et un autre chariot attete au chariot tracteur et 
servant de plateforme pour le montage d'une tourelle 
supportant la camera par I'intermediaire d'un support ar- 
ticule, d'un 6quipement 6lectronique et d'au moins un 
Smetteur laser. 

Selon une autre caracteristique constructive du dis- 
positif, le profile constituant le chemin de roulement pre- 
sente des ailes laterales sur lesquelles sont fixees deux 
joues symetriques, entre lesquelles est monte un film 
en materiau translucide ptesentant un profil incun/6, 
I'ensemble constitue par le profit, par les deux joues et 
par le film dgfinissant le conduit tubulaire precjte, dans 
lequel sont loges et se deplacent le chariot et la camera. 
Les assemblages entre le profile, les joues et le film sont 
realisables par tout moyen approprte, par exemple par 
encliquetage ou par collage. 

De toute fagon, I'invention sera mieux comprise k 
I'aide de la description qui suit, en reference au dessin 
schematique annex6 repr^sentant, a titre d'exemples 
non limitatifs, deux formes de realisation de ce dispositif 
de surveillance a camera mobile : 

Figure 1 est une vue de cote d'un dispositif de sur- 
veillance conforme k la presente invention, equipe 
d'un seul ensemble emetteur-recepteur de signaux 
video ; 

Figure 2 est une vue de cote similaire a figure 1, 
mais relative a un dispositif se'lon I'invention equipe 
de deux ensembles emetteurs-recepteurs de si- 
gnaux video ; 

Figure 3 est une vue en coupe transversale du dis- 
positif de surveillance selon la figure 1 ou 2 ; 
Figure 4 est un schema de principe de l'6metteur 
laser du dispositif selon I'invention ; 
Figure 5 est un schema de principe du recepteur 
laser de ce dispositif. 

Le dispositif montte sur la figure 1 comprend un pro- 
fit 1 formant un chemin de roulement, egalement visi- 
ble en section sur la figure 3. Le profile 1 sert ainsi de 
support et de guide de deplacement pour un chariot 
tracteur 2, autonome et motorist, auquel est attete un 
autre chariot 3 porteur d'un equipement video mobile, 
comprenant : une tourelle 4 supportant une camera vi- 
deo 5, un bottier Siectronique 6 et un 6metteur laser 7. 
Un recepteur laser 8 est monte en position fixe, mais 
sur un support reglable 9, a une extremite du profile 1 . 

Dans une variante, illustrSe par la figure 2, 1'ensem- 
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ble mobile forme par les chariots 2 et 3 porte deux emet- 
teurs laser 7a et 7b, places respectivement aux deux 
extremites de cet ensemble mobile. Un premier recep- 
teur laser 8a est monte sur un support reglable 9a k une 
extremite du profile 1, en regard du premier emetteur 
laser 7a. Un second recepteur laser 8b est monte sur 
un support reglable 9b a ('autre extremite du profile 1, 
en regard du second emetteur laser 7b. 

On donnera maintenant une description plus de- 
taillee de certaines parties du dispositif, cette descrip- 
tion s'appliquant aux deux formes de realisations repre- 
sentees. 

Le profile 1 , ayant une configuration gene rale en 
"U\ comporte deux rainures longitudinales interieures 
1 0 opposees, servant de rails de guidage pour les galets 
de roulement 11 des chariots 2 et 3. Ce profile 1 peut 
etre fixe sous un plafond 1 3 au moyen d'organes de sus- 
pension 12. Vers chacune de ses extremites, le profile 
1 porte un butoir 1 4, formant amortisseur de fin de cour- 
se pour les chariots 2 et 3. Ce profile 1 porte encore, 
interieurement, des bandes ou conducteurs d'alimenta- 
tion electrique des chariots, ainsi que des moyens de 
reperage et d'analyse de position desdits chariots. 

Le profile 1 presente des ailes faterales, tournees 
vers I'exterieur sur lesquelles sont fixees par enclique- 
tage des joues symetriques 15 et 16. Ces deux joues 
opposees sont reunies I'une a Pautre par un film 17 pre- 
sentant un profil incurve s'etendant sous le profile 1 ; 
I'ensemble forme par le profile 1 , par les deux joues 1 5 
et 16 et par le film 17 realise un conduit tubulaire k Pin- 
terieur duquel sont loges et se deplacent les chariots 2 
et 3 et tous les organes portes par ces chariots. Le film 
17 realise un effet de "glace sans tain", rendant invisi- 
bles de I'exterieur les chariots 2, 3 et la camera 5. 

Comme le montre la figure 3, le profile 1 comporte 
encore, dans sa partie superieure, deux rainures longi- 
tudinales interieures 20, avec ouverture tournee vers le 
bas, qui servent a guider les ondes laser issues du ou 
des emetteurs laser 7 ou 7a,7b. Chaque rainure 20, for- 
mant guide d'ondes, peut etre obturee par un film traite 
metallise 21 , qui est colle sur le profile 1 ou fixe par tout 
autre moyen de maniere a transformer la rainure en un 
conduit ferme. 

Le chariot tracteur 2 porte des moyens de motori- 
sation, des moyens de transmission de mouvement a 
ses galets de roulement 11 , et des moyens de detection 
et d'analyse de sa position. Ce chariot tracteur 2 est 
equipe d'au moins un moyen d'attelage 18 pour son ac- 
couplement avec I'autre chariot 3, ce dernier servant de 
plateforme pour le montage de I'equipement video. 

Dans cet equipement, la camera video 5 est montee 
sur la tourelle 4 par Pintermediaire d'un support articule 
19, pourvu d'actionneurs permettant de faire tourner la 
camera 5 autour d'un axe vertical sur 360° et d'orienter 
son axe de visee dans un plan vertical. Le "champ de 
vision" de la camera 5 est ainsi etendu. Cette camera 5 
saisit une image au travers du film 17, et transmet vers 
le boitier electronique 6 un signal video correspondant 



k I'image. Ce signal est lui-meme transmis en temps reel 
sort k Pemetteur laser unique 7, soit simultanement aux 
deux emetteurs laser 7a et 7b, selon la forme de reali- 
sation constderee. 

5 Dans le cas de la figure 1, les signaux emis par 
Pemetteur 7 sont recus par le recepteur laser unique 8, 
auquel sont transmises toutes les informations et no- 
tamment les images prises par la camera 5, quelle que 
soit la position des chariots 2 et 3 sur le profile 1 . 

to Dans le cas de la figure 2, chacun des deux emet- 
teurs 7a et 7b envoie ses informations, representant la 
meme image, vers le recepteur laser correspondant, 
respectivement 8a, 8b. La distance parcourue par les 
chariots 2 et 3 peut ainsi etre accrue, puisque la distance 

is maximale de transmission laser se trouve divisee par 
deux. 

Dans cette transmission laser, il apparalt que la por- 
tee peut etre augmentee par Petat de surface poli et re- 
flechissant de la face interieure du film 17. La portee 

20 peut aussi §tre augmentee par I'intervention des guides 
d'ondes, constitu6s par les rainures 20 du profile 1 , en 
prevoyant que le ou les emetteurs lasers 7 ou 7a,7b 
soient positionnes le plus pres possible de ces guides 
d'ondes, et inclines en direction de ces guides d'ondes. 

25 Les signaux recus par le recepteur 8, ou par les re- 
ceptees 8a, 8b, sont dirig^s eux-memes vers un poste 
de controle, par un faisceau optique, un cable, une fibre 
optique, des faisceaux hertziens ou tout autre moyen 
de transmission. Dans le cas de la figure 2, grace a des 

30 moyens de commutation appropries, c'est le meilleur 
des deux signaux, regus respectivement par les deux 
recepteurs 8a et 8b, qui est selectionne et exploite. 

La structure et le fonctionnement du ou des emet- 
teurs lasers etdu ou des recepteurs laser sont illustrees, 

35 plus precisement, par les figures 4 et 5. 

Sur la figure 4, qui est le schema de principe d'un 
emetteur, le repere 22 designe Pentree video analogi- 
que, et les differents blocs ont les significations 
suivantes : 

40 

23 : compression et numerisation 

24 : mise en forme 

25 : conversion 

26 : commutateur d'intensite 
45 - 27 : amplificateur additionnel 

28 : detection, controle, affichage. 

La diode laser de sortie proprement dite est indi- 
quee en 29, et le repere 30 designe Poptique qui lui est 
50 associee. 

La figure 5 donne le schema de principe d'un recep- 
teur, dont la diode d'entree avec filtre est indiquee en 
31 , le repere 32 designant Poptique associee a cette dio- 
de 31. Les differents blocs ont les significations 
55 suivantes : 

33 : preamplificateur 

34 : amplificateur additionnel 
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35 : mise en forme 
36 : conversion 

37 : commande du signal de sortie analogique (lui- 

meme indique en 38) 

39 : detection, controle, affichage. 

Comme il va de soi, I'invention ne se limite pas aux 
seutes formes de realisation de ce dispositif de sur- 
veillance k camera mobile qui ont 6te decrites ci-des- 
sus, k titre d'exemples ; elle en embrasse, au contraire, 
toutes les variantes de realisation et d'application res- 
pectant le meme principe. Ainsi, Ton ne s'6loignerait pas 
du cadre de ('invention : 

par des modifications de detail, concemant par 
exemple les formes du profile 1 ainsi que son as- 
pect exterieur ; 

par I'adjonction d'un autre ensemble de chariots, 
avec leurs equipements, se d6placant sur le meme 
chemin de roulement (en pr6voyant des moyens 
anticollision) ; 

par une modification de la position du ou des emet- 
teurs laser sur le chariot, notamment en integrant 
le ou les emetteurs dans I'Spaisseur du chariot, ou 
en les placant k une extremite du chariot dans le 
prolongement de celui-ci, pour diminuer I'encom- 
brement et/ou pour rapprocher le ou les emetteurs 
laser des guides d'ondes ; 
par le choix d'un chemin de roulement non pas li- 
nSaire mais courbe ou sinueux ; 
par une implantation non pas horizontale du dispo- 
sitif, mais inclinee ou verticale, par exemple pour la 
surveillance de monies d'escaliers ou de cages 
d'ascenseurs ; 

par toute utilisation de ce dispositif, leque! est adap- 
te non seulement a la surveillance de magasins de 
vente, mais encore a la surveillance d'entrepots, de 
locaux industrials, d'aerogares, de parkings, de ga- 
leries et reseaux souterrains, et plus g6neralement 
de tout espace s'&endant essentiellement en lon- 
gueur, ou d'un site plus 6tendu eventuellement avec 
association de plusieurs dispositifs identiques, le 
domatne d'application de I'invention etant trks vaste 
et n'excluant pas des fonctions complementaires, 
telles que I'adjonction de moyens de prehension sur 
le chariot. 



Revendications 

1 . Dispositif de surveillance a camera mobile, du gen- 
re comprenant un chemin de roulement rigide, 
constitu6 par un profile (1,10) le long duquel se d6- 
place au moins un chariot (2,3) supportant une ou 
plusieurs cameras video (5) dont I'axe de visee est 
orientable, le signal de sortie de la ou chaque ca- 
mera (5) 6tant transmis vers des moyens de recep- 
tion (8 ; 8a, 8b) pu is dirige vers un poste de controle, 



le chariot (2,3) et la canrtera (5) 6tant log6s et se 
d§placant k I'interieur d'un conduit tubulaire 
(15,16,17) r6alis6, au moins partiellement, en ma- 
teriau translucide, caracterise en ce que le chariot 
s support (2,3) de la ou des cameras vid6o (5) porte 
au moins un 6metteur laser (7 ; 7a, 7b) pour le si- 
gnal vid6o de la ou chaque camera (5), tandis que 
le profit (1 ) constituant le chemin de roulement por- 
te au moins un recepteur laser fixe (8 ; 8a, 8b). 

w 

2. Dispositif de surveillance a camera mobile selon la 
revendication 1, caract§ris6 en ce que le chariot 
support (2,3) de la camera (5) porte un emetteur 
laser (7) unique, et en ce que le profile (1) consti- 
tuant le chemin de roulement de ce chariot porte un 
recepteur laser (8) unique, monte k une extremite 
de ce profile (1). 

3. Dispositif de surveillance a canrtera mobile selon la 
zo revendication 1, caracteris6 en ce que le chariot 

support (2,3) de la camera (5) porte deux emetteurs 
laser (7a, 7b), k fonctionnement simultane, tandis 
que le profile (1 ) constituant ie chemin de roulement 
porte deux rScepteurs laser (8a, 8b), montes res- 
25 pectivement aux deux extr6mites de ce profile (1 ) 
et situSs, respect ivement, en regard des deux 
emetteurs laser (7a,7b). 

4. Dispositif de surveillance k camera mobile selon la 
30 revendication 3, caracteris6 en ce que des moyens 

de commutation sont prevus pour detecter, s6lec- 
tionner et exploiter le meilleur des deux signaux vi- 
deo respectivement recus par les deux recepteurs 
laser (8a, 8b). 

35 

5. Dispositif de surveillance k camera mobile selon 
Tune quelconque des revendications 2 k4, carac- 
terise en ce que le ou chaque recepteur laser (8 ; 
8a, 8b) est monte k I'extr6mit6 correspondante du 

to profile (1) par I'interm6diaire d'un support reglable 
(9 ; 9a,9b). 

6. Dispositif de surveillance a cam§ra mobile selon 
I'une quelconque des revendications 1 k 5, Carac- 
as t§ris6 en ce que le chariot est dedouble et com- 

prend, se d§placant sur le meme chemin de roule- 
ment (1,10), un chariot tracteur (2) avec motorisa- 
tion et un autre chariot (3) attel6 (en 18) au chariot 
tracteur (2) et servant de plateforme pour le monta- 
so ge d'une tourelle (4) supportant la camera (5) par 
Tintermediaire d'un support articule (19), d'un 6qui- 
pement electronique (6) et d'au moins un emetteur 
laser (7 ; 7a). 

55 7. Dispositif de surveillance a camera mobile selon 
I'une quelconque des revendications 1 a 6, carac- 
terise en ce que le profite (1) constituant le chemin 
de roulement pr^sente des ailes laterales sur les- 
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queiles sont fixees deux joues symelriques (15,1 6), 
entre lesquelles est monte" un film en materiau 
translucicle (17) pr6sentant un profil incun/6, Pen- 
sembie constitue par le profile (1), par les deux 
joues (1 5, 1 6) et par le film (17) d6finissant le conduit 
tubulaire precite, dans lequel sont loges et se de- 
placent le chariot (2,3) et la camera (5). 

8. Dispositif de surveillance k camera mobile selon ta 
revendication 7, caracterise en ce que le film (17) 
est prevu pour realiser un effet de "glace sans tain", 
rendant invisibles de I'exterieur le chariot (2,3) et la 
camera (5). 

9. Dispositif de surveillance k camera mobile selon 
Tune quelconque des revendications 1 k 8, carac- 
terise en ce que le profile (1) constituant le chemin 
de roulement comporte au moins une rainure lon- 
gitudinale interieure (20), de preference obturee par 
un film traite metallise" (21), formant guide d'ondes 
pour les ondes laser issues du ou des emetteurs 
laser (7 ; 7a,7b). 

10. Dispositif de surveillance k camera mobile selon la 
revendication 9, caracterise en ce que le ou les 
emetteurs laser (7 ; 7a,7b) sont positionnes pres 
des guides d'ondes constitu6s par lesdites rainures 
(20), et sont inclines en direction de ces guides 
d'ondes. 



Patentanspruche 

1. Uberwachungsvorrichtung mit bewegbarer Kame- 
ra, beinhaltend eine feste Rollbahn, die durch ein 
Profil (1, 10) gebildet ist, entlang dessen sich we- 
nigstens ein Wagen (2, 3), der eine Oder mehrere 
Videokameras (5) tragt, verschiebt, wobei die Auf- 
nahmeachse der Kamera steuerbar ist und wobei 
das Ausgangssignal der Kamera Oder jeder Kame- 
ra auf Empfangsmittel (8; 8a, 8b) ubertragen wird 
und dann an eine Kontrollstation ubermittelt wird 
und wobei der Wagen (2, 3) und die Kamera (15, 
16, 17) im Inneren eines rohrformigen Kanals, der 
wenigstens teilweise aus durchscheinendem Mate- 
rial hergestellt ist, angeordnet sich dort verschie- 
ben, dadurch gekennzeichnet, daft der Trag wa- 
gen (2, 3) der Kamera/der Kameras (5) wenigstens 
einen Lasersender (7, 7a, 7b) fur das Videosignal 
der oder jeder Kamera (5) aufweist, wahrend das 
Profil (1), welches die Rollbahn bildet, wenigstens 
einen festen Laserempfanger (8, 8a, 8b) besitzt. 

2. Uberwachungsvorrichtung mit bewegbarer Kamera 
gem. Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daft 

der Tragwagen (2, 3) der Kamera (5) einen einzigen 
Lasersender (7) aufweist, und daB das Profil (1), 
das die Rollbahn des Wagens bildet, einen einzigen 



Laserempfanger (8) aufweist, der an einem Ende 
des Profiles (1) angeordnet ist. 

3. Uberwachungsvorrichtung mit bewegbarer Kamera 
5 gem. Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, daB 

der Tragwagen (2, 3) der Kamera (5) zwei simultan 
funktionierende Lasersender (7a, 7b) aufweist, 
wahrend das Profil (1), das die Rollbahn bildet, we- 
nigstens zwei Laserempfanger (8a, 8b) besitzt, die 
w vorzugsweise an den beiden Enden des Profiles (1 ) 
angeordnet und jeweils auf die beiden Lasersender 
(7a, 7b) gerichtet sind. 

4. Uberwachungsvorrichtung mit bewegbarer Kamera 
gem. Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, daB 
Umschaltmittel vorgesehen sind, diezum Erfassen, 
Auswahlen und Auswerten des besseren der bei- 
den Videosignale, die jeweils durch die beiden La- 
serempfanger (8a, 8b) empfangen werden, dienen. 

20 

5. Uberwachungsvorrichtung mit bewegbarer Kame- 
ra, entsprechend einem der Anspruche 2 - 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Oder jeder Laser- 
empfanger (8; 8a, 8b) an einem korrespondieren- 

25 den Ende des Profiles (1 ) unter Zwischenschaltung 
eines einstellbaren Tragers (9; 9a, 9b) angeordnet 
ist. 

6. Uberwachungsvorrichtung mit bewegbarer Kamera 
30 gem. einem der Anspruche 1 - 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Wagen geteilt ist und der beweg- 
bar auf derselben Rollbahn (1,10) einen Antriebs- 
wagen (2) mit Motorisierung und einen anderen 
Wagen (3) beinhaltet, der an den Antriebswagen (2) 

35 im Punkt 18 gekuppelt ist und der als Plattform fur 
die Montage eines Aufbaus (4) dient, wobei der Auf- 
bau wiederum die Kamera (5) unter Zwischenschal- 
tung eines schwenkbaren Tragers (19) einer elek- 
tronischen Vorrichtung (6) und wenigstens eines 

40 Lasersenders (7; 7a) tragt. 

7. Uberwachungsvorrichtung mit bewegbarer Kamera 
gem. einem der Anspruche 1 - 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Profil (1), welches die Rollbahn 

45 bildet, seitliche Flugel aufweist, an denen zwei sym- 
metrische Seitenwangen (15, 16) befestigt sind, 
zwischen denen ein Film aus lichtdurchlassigem 
Material (17) angeordnet ist, der ein gebogenes 
Profil bildet, wobei der Gesamtaufbau, der durch 

so das Profil (1), durch die beiden Seitenwangen (15, 
16) und durch den Film (17) gebildet ist, den vorer- 
wahnten rohrformigen Kanal bildet, in dem der Wa- 
gen (2, 3) und die Kamera (5) angeordnet sind und 
sich verschieben. 

55 

8. Uberwachungsvorrichtung mit bewegbarer Kamera 
gem. Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, daB 
der Film (1 7) dazu vorgesehen ist, einen Spiegelef- 
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fekt zu realisieren, der den Wagen (2, 3) und die 
Kamera (5) von auGen unsichtbar macht. 

9. Uberwachungsvorrichtung mit bewegbarer Kamera 
gem. einem der Anspruche 1 - 8, dadurch gekenn- s 
zeichnet, da 5 das Profil (1), welches die Rollbahn 
bildet, wenigstens eine innere Langsnut (20) auf- 
weist, die vorzugsweise durch einen metallisch be- 
handelten Film (21) abgedeckt ist, wobei der Film 

als Wellenfuhrung fur die aus dem Oder den Laser- 10 
sendern (7; 7a, 7b) austretenden Wellen dient 

10. Uberwachungsvorrichtung mit bewegbarer Kamera 
nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, daft 
der Oder die Lasersender (7; 7a, 7b) nahe bei der is 
Wellenfuhrung, die durch die besagten Nuten (20) 
gebildet ist, positioniert sind und in Richtung der 
Wellenfuhrung geneigt sind. 

20 

Claims 

1. Surveillance device with a mobile camera, of the 
type comprising a rigid running path, formed by a 
profiled element (1,10) along which there moves at 25 
least one carriage (2, 3) supporting one or more vid- 
eo cameras (5) whose line of sight is able to be ori- 
ented, the output signal from the or each camera 

(5) being transmitted to reception means (8; 8a, 8b) 
and then directed to a control unit, the carriage (2, 30 
3) and the camera (5) being housed and moving 
within a tubular conduit (15, 16, 17) produced, at 
least partially, from a translucent material, charac- 
terised in that the support carriage (2, 3) for the vid- 
eo camera or cameras (5) carries at least one laser 35 
emitter (7; 7a, 7b) for the video signal from the or 
each camera (5), while the profiled element (1) 
forming the running path carries at least one fixed 
laser receiver (8; 8a, 8b). 

40 

2. Surveillance device with a mobile camera accord- 
ing to Claim 1 , characterised in that the support car- 
riage (2, 3) for the camera (5) carries a single laser 
emitter (7), and in that the profiled element (1 ) form- 
ing the running path of this carriage carries a single *s 
laser receiver (8), mounted at one end of this pro- 
filed element (1). 

3. Surveillance device with a mobile camera accord- 
ing to Claim 1 , characterised in that the support car- so 
riage (2, 3) for the camera (5) carries two simulta- 
neously operating laser emitters (7a, 7b), while the 
profiled element (1 ) forming the running path carries 
two laser receivers (8a, 8b) mounted respectively 

at the two ends of this profiled element (1 ) and sit- ss 
uated respectively opposite the two laser emitters 
(7a, 7b). 



4. Surveillance device with a mobile camera accord- 
ing to Claim 3, characterised in that switching 
means are provided to detect, select and utilize the 
better of the two video signals respectively received 
by the two laser receivers (8a, 8b). 

5. Surveillance device with a mobile camera accord- 
ing to any one of Claims 2 to 4, characterised in that 
the laser receiver or receivers (8; 8a, 8b) are mount- 
ed at the corresponding end of the profiled element 

(1) by means of an adjustable support (9; 9a, 9b). 

6. Surveillance device with a mobile camera accord- 
ing to any one of Claims 1 to 5, characterised in that 
the carriage is duplicated and comprises, moving 
on the same running path (1 , 10), a driving carriage 

(2) with motorisation and another carriage (3) cou- 
pled (at 18) to the driving carriage (2) and serving 
as a platform for the mounting of a turret (4) sup- 
porting the camera (5) by means of a pivoted sup- 
port (1 9), of an item of electronic equipment (6) and 
of at least one laser emitter (7; 7a). 

7. Surveillance device with a mobile camera accord- 
ing to any one of Claims 1 to 6, characterised in that 
the profiled element (1) forming the running path 
has lateral wings on which are fixed two symmetri- 
cal cheeks (15, 16), between which there is mount- 
ed a film made of a translucent material (17) having 
a curved profile, the assembly formed by the pro- 
filed element (1), the two cheeks (15, 16) and the 
film (17) defining the aforementioned tubular con- 
duit, in which the carriage (2, 3) and the camera (5) 
are housed and move. 

8. Surveillance device with a mobile camera accord- 
ing to Claim 7, characterised in that the film (17) is 
designed to produce a "two-way mirror" effect mak- 
ing the carriage (2, 3) and the camera (5) invisible 
from the outside. 

9. Surveillance device with a mobile camera accord- 
ing to any one of Claims 1 to 8, characterised in that 
the profiled element (1 ) forming the driving path has 
at least one inner longitudinal groove (20), prefera- 
bly closed off by a metallized treated film (21 ), form- 
ing a waveguide for the laser waves coming from 
the laser emitter or emitters (7; 7a, 7b). 

10. Surveillance device with a mobile camera accord- 
ing to Claim 9, characterised in that the laser emitter 
or emitters (7; 7a, 7b) are positioned close to 
waveguides formed by the said grooves (20), and 
are inclined in the direction of these waveguides. 
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